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OBJETIVO DA DISCIPLINA:  

Propiciar aos discentes o contato com os conhecimentos básicos de eletrônica, instrumentação 

agrícola, automação e controle de processos, que permitam o desenvolvimento de tecnologias 

inovadoras na agricultura, bem como a obtenção de dados experimentais de forma automática e 

segura. 

 

EMENTA:  

Fundamentos de eletrônica; Aquisição e condicionamento de sinais; Eletrônica digital e 

microprocessadores; Instrumentação agrícola; Fundamento de automação; Atuadores; Controle de 

processos. 

 

CONTEÚDO PROGRÁMATICO: 

Conteúdo Programático: 

 1. Componentes eletrônicos: Resistores, Capacitores, diodos, transistores e amplificadores 

operacionais, medidas de sinais elétricos por meio de multímetros e osciloscópios. 

2. Aquisição sinais e condicionamento de sinais: tipos de sensores e sinais elétricos, casamento de 

impedância e filtragem de ruídos. 

3. Eletrônica digital e microprocessadores: conversores de sinais AD, microprocessadores (PIC e 

Arduino), programação de microcontroladores.  

4. Projeto de circuitos elétricos por meio de programas computacionais e confecção de placas de 

circuitos impressos.  

5. Fundamento de automação de sistemas; tipos de malhas de controle e tipos de controladores. 



6. Acionamento e atuadores: princípios de funcionamento de motores e controle de motores elétricos; 

sistemas hidráulicos e pneumáticos; reguladores de pressão e controle da pressão em sistemas de 

irrigação visando a economia de energia elétrica.  
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