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PROGRAMA ANALITICO

CODIGO: IT 1133 NOME DA DISCIPLINA: Eletronica aplicada a automacéo e controle de
sistemas agricolas

CARGA HORARIA: 60h

INSTITUTO DE TECNOLOGIA

DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA

Professor responsavel: Marinaldo Ferreira Pinto, 2132414, UFRRJ, marinaldo@ufrrj.br

OBJETIVO DA DISCIPLINA:

Propiciar aos discentes o contato com 0s conhecimentos basicos de eletrdnica, instrumentagao
agricola, automacdo e controle de processos, que permitam o desenvolvimento de tecnologias
inovadoras na agricultura, bem como a obtencdo de dados experimentais de forma automatica e
segura.

EMENTA:

Fundamentos de eletronica; Aquisicdo e condicionamento de sinais; Eletronica digital e
microprocessadores; Instrumentacdo agricola; Fundamento de automacéo; Atuadores; Controle de
Processos.

CONTEUDO PROGRAMATICO:
Conteudo Programatico:

1. Componentes eletrdnicos: Resistores, Capacitores, diodos, transistores e amplificadores
operacionais, medidas de sinais elétricos por meio de multimetros e osciloscépios.

2. Aquisicdo sinais e condicionamento de sinais: tipos de sensores e sinais elétricos, casamento de
impedancia e filtragem de ruidos.

3. Eletronica digital e microprocessadores: conversores de sinais AD, microprocessadores (PIC e
Arduino), programacéo de microcontroladores.

4. Projeto de circuitos elétricos por meio de programas computacionais e confecgdo de placas de
circuitos impressos.

5. Fundamento de automacdo de sistemas; tipos de malhas de controle e tipos de controladores.




6. Acionamento e atuadores: principios de funcionamento de motores e controle de motores elétricos;
sistemas hidraulicos e pneumaticos; reguladores de pressdo e controle da pressdo em sistemas de
irrigacdo visando a economia de energia elétrica.
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